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OPIS TECHNICZNY
- typowa organizacja ruchu na czas remontu nawierzchni ulic na
terenie Bydgoszczy w 2019 roku.

Podstawa opracowania

- wniosek Wydziatu Utrzymania i Ewidencji;
- plan sytuacyjny;
- inwentaryzacja istniejgcej geometrii;
- inwentaryzacja istniejgcego oznakowania;
- obowigzujgce normy i przepisy:
1. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 roku Prawo o ruchu drogowym
(Dz. U. z 2018r. poz.1990);
2.1 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002 roku w sprawie znakow i sygnatow
drogowych (Dz. U. z 2002r. Nr 170 poz. 1393);
2.2 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku
w sprawie szczego6towych warunkéw technicznych dla znakow
i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i warunkéw ich umieszczania na drodze (Dz. U. z 2003r. Nr 220
poz. 2181) tacznie z zatgcznikami nr 1, 2, 3 i 4;
3.  Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku w
sprawie szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru na tym zarzadzeniem (Dz. U z 2017r. poz.784);

Zakres opracowania

Niniejsze opracowanie obejmuje wykonanie projektu czasowej organizacji ruchu
w oparciu o typowe schematy na podstawie §5 pkt. 2 Rozporzgdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003 roku w sprawie szczegotowych warunkow
zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonania nadzoru nad tym zarzadzeniem.
Zakres prac drogowych do wykonania w ramach planowanego zadania bedzie
obejmowat wykonanie nowych naktadek bitumicznych na ulicach na terenie
Bydgoszczy, m.in. ul. Gajowa, ul. Wojska Polskiego (od ul. Chemicznej do
ul. Baczynskiego), ul. Torunska (od ul. Spokojnej do TESCO), most na
ul. Focha, budowa parkingu przy ul. Chojnickiej oraz ul. Pod Borem oraz inne
zaliczone do remontu nawierzchni w 2019 roku.

Uwagi:

- Planowane prace bedg wykonywane wytgcznie w porze nocnej (od 23.30 do
4.30).

- Prace remontowe bedg wykonywane przy potdbwkowym zamknieciu jezdni.

- W rejonach skrzyzowan ruch bedzie obowigzkowo sterowany recznie z objeciem
wszystkich wlotow przez osoby przeszkolone przez Wojewddzki Os$rodek
Szkolenia Kierowcow.

- Przy zamykaniu remontowanego pasa ruchu konieczne jest zachowanie min.
2,75m szerokosci sgsiedniego pasa ruchu.

- Po sfrezowaniu warstwy $cieralnej nalezy, przed potozeniem nowej
nawierzchni, umiesci¢ znaki A-30 z tabliczkg ,Zmiana nawierzchni® oraz



wprowadzi¢ ograniczenie predkosci do 30 km/h na catym remontowanym
odcinku ulicy.

- Na ulicach, na ktérych dopuszczone jest parkowanie na jezdni, czeSciowo na
jezdni i czesciowo na chodniku lub w urzadzonych zatokach parkingowych
(zwtaszcza podczas budowy parkingu przy ul. Chojnickiej i ul. Pod Borem)
nalezy wprowadzi¢ oznakowanie B-36 z tabliczkg T-24 na 7_dni_ przed
planowanymi robotami_drogowymi. Dodatkowo pod zestawem znakéw B-36
z T-24 umiesci¢ tabliczke o tresci:

,Obowigzuje od (podac date) do (podac date)”.

Zakaz zatrzymywania powinien obowigzywa¢ od dnia poprzedzajgcego
rozpoczecie prac remontowych. Istniejgce oznakowanie miejsc parkingowych
(znaki D-18, D-18a, D-18 z tabl. o tresci ,koniec” lub T-29) nalezy zdemontowac
lub szczelnie zastoni¢. Nie dopuszcza sie przekreslania znakéw tadmg paskowa.

- Maksymalna dtugo$é frontu robét, zarébwno przy frezowaniu nawierzchni jak
i uktadaniu masy, nie moze przekracza¢ 150 m.

- Zabezpieczenie robo6t bedzie realizowane w oparciu o schematy typowe
stanowigce zatgczniki 1-9 do niniejszego projektu.

- Wszystkie znaki drogowe zastosowane podczas remontu muszg odpowiadac
obowigzujgcym przepisom i instrukcjom.

- Znaki nalezy ustawia¢ z zachowaniem wymaganej skrajni drogowe;j.

- Oznakowanie powinno by¢ stabilne i czytelne oraz utrzymane przez caty czas
robot w czystosci nienagannym stanie technicznym.

- Po zakonczeniu robot nalezy bezzwtocznie przywréci¢ oznakowanie do stanu
pierwotnego.

- Wielko$¢ znakoéw tymczasowych nalezy wykona¢ o jedna grupe wielkosci
wyzszg niz stosowana na danym odcinku drogi, lica znakéw musza by¢ pokryte
folig odblaskowg typu 2 (wszystkie).

- O planowanych robotach nalezy powiadomi¢ kierowcéw na tydzien przed
rozpoczeciem prac, stosujgc tablice informacyjne o utrudnieniach wg schematu
zawartego w zatgczniku nr 10.

- W przypadku prac na skrzyzowaniach na odcinku prowadzonych prac, wloty
podporzadkowane nalezy wyposazy¢ w oznakowanie A-14.

- Podczas frezowania jezdni nalezy uwzgledni¢ odtworzenie petli indukcyjnych
odpowiedzialnych za sterowanie sygnalizacjami $wietlnymi, ktére umieszczone sg
na wlotach oraz wylotach skrzyzowan.

3. Zawartos$c¢ projektu

- opis techniczny
- typowe schematy czasowych organizacji ruchu dla drég jedno
i dwujezdniowych.

4. Termin realizacji

Planowany termin realizacji - do konca 2019r.
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ZALACZNIK NR 1

POLOWKOWE ZAMKNIECIE JEZDNI UTWARDZONEJ
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ZAtACZNIK NR 2

POLOWKOWE ZAMKNIECIE JEZDNI UTWARDZONE.
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ZALACZNIKNR 3

POtOWKOWE ZAMKNIECIE JEZDNI UTWARDZONEJ
JEDNOKIERUNKOWEJ
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ZALACZNIK NR 4

POLOWKOWE ZAMKNIECIE JEZDNI UTWARDZONEJ
JEDNOKIERUNKOWEJ UKtADU DWUJEZDNIOWEGO

(dopuszczalna predkosé 50 km/h)
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CHODNIK

POLOWKOWE ZAMKNIECIE JEZDNI UTWARDZONEJ
JEDNOKIERUNKOWEJ UKtADU DWUJEZDNIOWEGO

(dopuszczalna predkosé 50 km/h)
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ZAL ACZNIK NR 6

POLOWKOWE ZAMKNIECIE JEZDNI UTWARDZONE
JEDNOKIERUNKOWEJ UKtADU DWUJEZDNIOWEGO
(dopuszczalna predkos¢ 70 km/h)

]

\I/

\I/
\I/ \I/

\I/
\I/

\I/
\/ q0¢-
N, \I/

\\V
\I/

\I/
\I/

\I/
\I/ \I/
S
2
~

\I/
\I/
\I/

\I/ \I/
\I/
\I/ \%
\I/

\I/ \I/

a)0z -| azomebazisp Adwe

|
|
|

| _U-i

:co

\I/

\I/

\I/

\I/

\%

\I/

\I/

\I/

TRAWNIK

\I/

\

\%

\I/

7

#4

r Pojazd
zabezpiegczajgcy

Strefa robét

JEZDNIA

f—

|
|
[ - \/ B-42
\ \
| \
| oW
|
: \I/
——
\I/
\I/
\I/
\I/ A\
]/ Lampy ostrzegawcze - Zéite
\
W / ().c-10
v | PE&E&E&E V-3
7 KELLLL
\I/
Y
Pojazd
zabezpieczajgcy 7L 7L
\I/ \I/
g
< |8
s S
=< A
S
\/
\I/
\I/
\I/
\I/ \I/ I A-12b
4
\I/ 7 gA—U‘I
N/ \




ZALACZNIK NR 7
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ZALACZNIKNR 8

Oznakowanie pojazdéw zabezpieczajgcych
- koniec frontu robot -

Tyt pojazdu
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ZALACZNIKNR 9

Oznakowanie pojazddéw zabezpieczajgcych
- poczatek frontu robot -

Przod pojazdu
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