SST D.04.06.01a PODBUDOWA Z DESTRUKTU BETONOWEGO

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.04.06.01A. Podbudowa z destruktu betonowego

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacghteczne] § wymagania dotyce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonaniem podbudowy z destruktu betonowegamach projektu:

.Budowa zatoki postojowej wraz z przebudpehodnika na os. Szwederowo — ul. Lesatsigiego 41a”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stosoviestajako dokument przetargowy przy realizacji Gob
zwigzanych z wykonaniem podbudéw z destruktu betonowego

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia normy obejmaijwykonanie:
- podbudowa zasadnicza z destruktu betonowego 0/34 §ml15cm

1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z gruzu betonowego -e&zkonstrukcji nawierzchni skfadgja sé¢ z jednej lub wgcej
warstw ndnych z przekruszonego gruzu betonowego.

1.4.2. gruz betonowy— odpadowy materiat budowlany w padsfazekruszonego betonu pochadego z
rozbiérki budynkow

1.4.3. Kategoria ruchu (KR1+KR7) — ohgienie drogi ruchem samochodowym, woae w osiach
obliczeniowych (100 kN) wedlug ,Katalogu typowychonstrukcji nawierzchni podatnych i
potsztywnych”. Generalna Dyrekcja Drog KrajowychAutostrad — Politechnika Gdska, Gdéask
2012 [22].

1.4.4. Podbudowa — dolna e& konstrukcji nawierzchni drogi, styca do przenoszenia obgen z ruchu na
podiaze. Podbudowa nie skladé sie z podbudowy zasadniczej i pomocniczej, ktore gnbgé
wykonywane w kilku warstwach technologicznych.

1.4.5. Podbudowa pomocnicza — warstwa zapevdomjprzenoszenie olgen z warstwy podbudowy
zasadniczej na warsgwpodtaza. Podbudowa pomocnicza meosktadd sie z kilku warstw o ranych
wiasciwosciach.

1.4.6. Symbole i skroty dodatkowe

% m/m procent masy,

NR brak konieczroi badania danej cechy,

CRB kalifornijski wskanik nasnosci, %

SDV obszar uziarnienia, w ktérym powinna miieici¢ krzywa uziarnienia mieszanki (S) deklarowana
przez dostawgproducenta,

ZKP zaktadowa kontrola produkcji.
k wspotczynnik filtracji, oznaczony w§®/TS 17892-11:2004 [23],
Dis wymiar boku oczka sita w mm, przez ktére phmeizi 15% (m/m) ziaren mieszanki, z ktorej

wykonano warstw podtaza lub nawierzchni,

dss wymiar boku oczka sita w mm, przez ktéreggtmodzi 85% (m/m) ziaren gruntu pozho

dso wymiar boku oczka sita w mm, przez ktéreggtmodzi 50% (m/m) ziaren gruntu pozdo

Ogo umowna $rednica poréw geowtdkniny lub geotkaniny, odpowigda wymiarom frakcji gruntu
(podtaza), zatrzymujcego st na geowtdkninie/geotkaninie w ol 90% (m/m); warté¢ parametru
Ogp powinna by podawana przez producenta geowtokniny,

1.4.7. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganialog” [1], pkt 1.4.

1.5.0g06Ine wymagania dotycace robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogd|bg"pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1.0go6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puwlav SST D-00.00.00
~Wymagania ogoélne” [1], pkt 2.

2.2.Materiaty do wykonania robét
2.2.1. Zgodnd¢ materiatdw z dokumentagcprojektovg
Materiaty do wykonania rob4t powinny dggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej 38 .

2.2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudosyy

— kruszywo frakcji 0/31,5 uzyskane w wyniku pragaenia gruzu betonowego z rozbiorki,
— miat kamienny lub piasek gruby,

— woda do skropienia podczas watowania i miatowania

2.2.3. Wymagania dla kruszywa
Do wykonania podbudowy nate uzy¢ kruszywa o uziarnieniu 0/31,5 mm powstalego z knzszenia gruzu z
twardego betonu, bez domieszek z gazobetonu i cégtyz betonowy powinien mieciggte uziarnienie.

2.2.4. Woda do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa nale stosowa wock nie zawierajcg sktadnikéw wplywaicych szkodliwie na
mieszank kruszywa, ale umdiwiajgca wtasciwe zagszczenie mieszanki niezyzianej

3. SPRZET
3.1.Ogéblne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pK, 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykazasie mazliwos$cia korzystania

ze sprztu dostosowanego do prztgj metody robdét, jak:

- $rodkéw transportu gruzu, np. samochoddw wywroteRmachodoéw skrzyniowych, agnikow z
przyczepami skrzyniowymi,

- ew. rowniarek, spycharek,

- przewanych zbiornikéw do wody, zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody,

— réwniarka i ew. szablon ggniony do rozcielania gruzu.

— walce statyczne gladkie do zagczania kruszywa i keowego dogszczania,

— walce wibracyjne lub wibracyjne zeggczarki ptytowe do klinowania kruszywa miatem kanmym,

— szczotka mechaniczna do usioi nadmiaru miatu,

— zagszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne, do stosowania w miejscach trudno
dostpnych.

Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach

producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctmaakceptowany przezAyniera.

4. TRANSPORT
4.1.0g06Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnej [1], pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materialy sypkie (kruszywa) mima przewozi dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z nminnynateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Woda mae by dostarczana wodagiiem lub przewanymi zbiornikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0golne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MWymagania ogoélne” [1], pkt 5.

5.2.Zasady wykonywania robot

Spos6b wykonania robdt powinien dygodny z dokumentagjprojektova i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mana korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji

Podstawowe czynioi przy wykonaniu robdt obejmayj
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1. roboty przygotowawcze,
2. wbudowanie mieszanki,
3. roboty wykaiczeniowe.

5.3.Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lukaza Inzyniera:

— ustali lokalizacg robét,

— przeprowadd obliczenia i pomiary niezldne do szczegétowego wytyczenia rob6t oraz ustaldanych
wysokasciowych,

— usumny¢ przeszkody utrudniage wykonanie robot,

— wprowadzé oznakowanie drogi na okres robdét,
zgromadzt materiaty i sprgt potrzebne do rozpoezia robot.

Mozna dodatkowo korzystez SST D-01.00.00 [2] przy robotach przygotowawdtegcaz z SST D-02.00.00 [3]

przy wystpowaniu robot ziemnych.

5.4.Przygotowanie podiaa pod podbudowe pomocnicz

Podiaze powinno spetni@a wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
zagszczeniem podi@a” [4] i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” [3]. Pod® powinno by przygotowane
zgodnie z wymaganiami oldlenymi w dokumentacji projektowej i SST.

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczania podia gruntowego
bezpdrednio przed rozpoeziem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Warejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gezrzania podim jest maliwe za zgod Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

5.5.Wbudowanie i zag:szczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ roztozone w korycie w warstwie o jednakowej grdbip przy wyciu rowniarki lub
szablonu gjgnionego. Grub& roziozonej warstwy powinna liytaka, aby po jej zagzczeniu i zamiatowaniu
osiggreta zakltadag grubai¢.

Kruszywo po rozieeniu powinno b§ przewatowane dwoma prZejami walca statycznego, gtadkiego o
nacisku jednostkowym nie mniejszynzr80 kN/m. Zagszczenie powinno rozpogz sie od dolnej krawdzi i
przesuwd sie pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku gérnej kraedzi. Po
przywatowaniu kruszywa natg powierzchng zamkr¢ miatem kamiennym lub grubym piaskiem.

Po zagszczeniu nadmiar miatu naleusuny¢ z podbudowy.

Nastpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacis&dnpstkowym nie
mniejszym nt 50 kKN/m w celu dogszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkewdtodczas
walowania i miatowania naty spryskiw& powierzchng podbudowy wod. Nalezy zwréck uwag;, aby
nadmiar wody, #ytej przy zagszczaniu warstwy gruzu, nie spowodowat rogrozenia podioa.

5.6. Utrzymanie wykonanej warstwy

Zageszczona warstwa, przed udmiem nasfpnej warstwy, powinna kiyutrzymywana w dobrym stanie.zédi
po wykonanej warstwiegnlzie s¢ odbywat ruch budowlany, to Wykonawca jest obgainy naprawd wszelkie
uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch.

5.7.Roboty wykonczeniowe

Roboty wykaczeniowe, zgodne z dokumentapyojektows, SST lub wskazaniami tgniera dotycz prac
zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robét do isfoyeh warunkéw terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkdd czasowo ugtyth,

— uzupetnienie zniszczonych w czasie robét istigiggh elementow drogowych lub terenowych,

— roboty porzdkujagce otoczenie terenu robot,

— usunkcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robét.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakdci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogb|ti], pkt 6.

6.2.Badania przed przystpieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien:

- wykona badania kruszyw przeznaczonych do wykonania rolobigjmujce wszystkie wihciwosci
okreslone w tablicy 1 niniejszej SST.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.
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6.3.Badania w czasie robot

Badania kruszywa pod wazglem uziarnienia, zawado zanieczyszcze obcych oraz zawarfoi ziarn
nieforemnych naley wykonywa® na bieaco, jezeli wbudowywana partia ébi si¢ wizualnie od partii badanej
przed rozpocxiem robo6t. Probki naky pobierdg w sposéb losowy z rozionej warstwy, przed jej
zag:szczeniem. Wyniki badiapowinny by na bieaco przekazywane iynierowi

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktore naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

P . L Wartdsci
Lp. Wyszczegblnienie robot €gtotliwos¢ bada dopuszczalne
1 | Wytyczenie robot lraz Wg pktu 5
Roboty przygotowawcze Ocenagla Wg pktu 5
3 | Wykonanie podbudowy z .
destruktu betonowego Ocena cigta Wg pktu 5
4 | Roboty wykaczeniowe Ocena gita Wg pktu 5

6.4.Badania wykonanych robot

Po zakaczeniu robét naley ocent wizualnie i na podstawie pomiarow:

- wyglad zewrtrzny wykonanej podbudowy,

- poprawnd¢ profilu podiwnego i poprzecznego, z tolerangj 0,5% lub z przéwvitem pomédzy wykonan
podbudowg a trzymetrow tata w kierunku poprzecznym 10 mm i w kierunku poditnym < 12 mm, gdy na
podbudowie ma le¢ jedna warstwa nawierzchni, wedhie< 15 mm, gdy na podbudowie mdgze¢ dwie
lub wiecej warstw nawierzchni,

— szerokd¢ podbudowy, z doktadioig -5 cm i +10 cm,

— grubas¢ warstwy lub warstw podbudowy, z doktadoig + 2cm.

- naénos¢ podbudowy naley mierzy zgodnie z normBN-64/8931-02, przy czym:

pierwotny modut odksztatcenia mierzony przydiu ptyty osrednicy 30 cm powinien wynasmin. 100MPa,

wtorny modut odksztatcenia mierzony jak #y powinien wynosi min. 140 MPa; zagszczenie podbudowy

nalery uzna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu oditsehia do pierwotnego modutu

odksztatcenia jest nie gkszy od 2,2.

E
2L <22
E:

Modut odksztalcenia natg wyznaczy wg wzoru:
£ 3Ap
ST 4ps

Gdzie:

E; - modut pierwotny odksztalcenia [MPa]

E, - modut wtérny odksztatcenia [MPa]

Ap- przyrost obcjzenia jednostkowego [MPa]

As- przyrost odksztalcenia odpowiaglay zakresowi obaizen jednostkowych [mm]
D- $rednica ptyty [mm]

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch
w punkcie 6.4, powinny ynaprawione na koszt Wykonawcy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci Wykonawca wykona naprawpodbudowy
przez spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupehgiemwym materialem o odpowiednich dawosciach,
wyréwnanie i powtérne zagzczenie. Po wykonaniu tych robdt nmgstponowny pomiar i ocena grufm
warstwy. Koszty tych robot poniesie Wykonawca.

Jezeli noénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganej émmsci, zalecone przez hyniera. Koszty tych dodatkowych robot poniesie
Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zzemie ndnosci podbudowy wynikio z niewkxiwego wykonania
robét przez Wykonawcpodbudowy.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go6Ine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-0000M@/magania ogoélne” [1], pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwy podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0000Mymagania ogdlne” [1], pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefameftug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.Ogdlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” fiK 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej (%) mbejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— dostarczenie materiatow i spta,
- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zagszczenie mieszanki,
— utrzymanie warstwy w czasie robot,
- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i ieda
— uporzdkowanie terenu robét i jego otoczenia,
- roboty wykaiczeniowe,
— odwiezienie sprgu,
Wszystkie roboty powinny kiywykonane wedtug wymagadokumentacji projektowej, ST, specyfikacji
technicznej i postanowtelnzyniera.

9.3.Sposbb rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towayszacych

Cena wykonania robo6t okdlenych niniejsa SST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktoregspotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale migrzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

- prace towarzyske, ktore s niezlzdne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczame rdbot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-EN 933-1 Badania geometrycznychsataosci kruszyw — Oznaczanie skiadu
ziarnowego — Metoda przesiewania

3. PN-EN 933-3 Badania geometrycznychsstavosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren
za pomog wskanika ptaskdci

4. PN-EN 933-4 Badania geometrycznychsstavosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren
— Wskanik ksztattu

5. PN-EN 933-5 Badania geometrycznychdetaosci kruszyw — Oznaczanie procentowej

zawartdci ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku pmaedzenia lub
tamania kruszyw grubych

6. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizyczmytdmciwosci kruszyw — Oznaczanie
odporndci nascieranie (mikro-Deval)

7. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizyczmytdmciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporgoi na rozdrabnianie

8. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizyczrmdiciwosci kruszyw — Cgs¢ 6:
Oznaczanie gstasci ziarn i nasikliwosci

9. PN-EN 1367-1 Badania véleiwosci cieplnych i odpornéei kruszyw na dziatanie czynnikéw

atmosferycznych — G¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoKud
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10. PN-EN 1367-3 Badania witawosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — G%¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej megtod
gotowania

11. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych §etavosci kruszyw — Analiza chemiczna

12.  PN-EN 1744-3 Badania chemicznych §etavosci kruszyw — Czs¢ 3: Przygotowanie
WyCiggow przez wymywanie kruszyw

13.  PN-EN 13242 Kruszywa do niezmanych i zwgzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictiviggowym

14.  PN-EN 13285 Mieszanki niezygane — Wymagania

15.  PN-EN 13286-2 Mieszanki niezygane i zwijzane spoiwem hydraulicznym —§z 2:
Metody okrdlania g:stcsci i zawartdci wody — Zagszczanie metad
Proctora

16. PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwane i zwiazane spoiwem hydraulicznym — ¢z 47:
Metody bada dla okr&lenia ngnosci, kalifornijski wskanik nosnosci CBR,
natychmiastowy wskanik nasnosci i pecznienia liniowego

17. Dz.U.nr43,poz. 430 Rozpagdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegizia 2 marca
1999 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim pawi odpowiadé drogi
publiczne i ich usytuowanie

18. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podath i potsztywnych.
Generalna Dyrekcja Drég Krajowych i Autostrad — ifeghnika Gdaska,
Gdaisk 2012r .
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