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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01. Odtworzenie trasy i punktéw wysokgiowych
oraz sporzdzenie inwentaryzacji powykonawczej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghhicznej (SST),as wymagania dotyee wykonania
i odbioru rob6t, zwjzanych z odtworzeniem punktow wysékmwych oraz spormlzeniem inwentaryzacii
powykonawczej w ramach projektu:
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1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST), stosavjest jako dokument przetargowy i kontraktowy,
przy zlecaniu i realizacji rob6t drogowych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynni&i umazliwiajagce i majce na celu
odtworzenie w terenie trasy drogowej na zadaniz @matazenia obiektow inynierskich, a take wykonania
inwentaryzacji geodezyjnej i kartograficznej drpgi jej wybudowaniu.

W zakres robot wchodz

— wyznaczenie sytuacyjne i wysakmowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysé&iowych (reperow
roboczych dowjzanych do reperow krajowych), z ich zastabilizoweami

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty oraz odbhaaia uszkodzonych punktéw,

— wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza gramcobét,

— przeniesienie punktdw istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobét ziemnych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

— wyznaczenie zjazddw i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomszi,

— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznameentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.

Szczego6towy zakres robot, tj. rodzaj asortymentu,las¢ oraz lokalizacja — zgodnie z dokumentag
projektow g (kosztorys ofertowy, plan sytuacyjny).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych — zataenie poziomej i wysokeiowej geodezyjnej
osnowy realizacyjnej niezdnej przy budowie drogi, uwzglniajcej ustalenia dokumentaciji
projektowe;j.

1.4.2. Punkty gtowne trasy — punkty zatlamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.3. Reper — zasadniczy element znaku wy$okovego lub samodzielny znak wysgk@mwy, ktérego
wysokai¢ jest wyznaczona.

1.4.4. Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu untesay w punktach osnowy geodezyjnej.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomgsokaciowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementdw projektu w terenie oraz gegjheg obstugi budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawcgpwdowanej drogi i spoggzenie zwizanej
z nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7. Pozostate oki@enia podstawowegszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pi.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatdbw podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganiaras' [1] pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robot

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe dhégookoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza gramabo6t ziemnych, wgsiedztwie punktéw zatamania trasy powinny
mie¢ srednie 0,15 + 0,20 mi dlugd 1,5+ 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy 0,05 + 0,08 m i dlugoi okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalonych w istaiggj nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i diugéci 0,04 +
0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugc¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikiétatrasy, poza gramicpasa robét, naky stosowé pale drewnianérednicy
0,15+ 0,20 mi diugei 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodniomy Inzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej aglstosowé materialy zgodne z instrukcjami technicznymi G-1
[5]1G-2 [6].

3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne dkf 3.

3.2.Sprzet stosowany do wykonania robét
Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zat@sci od potrzeb, powinien wykazaie mazliwos$ciag korzystania
ze sprztu dostosowanego do prztgj metody robdét, jak:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki, taty, tamy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigije uzyskanie wymaganych doktadoiopomiaréw.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kigw wysok@ciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow i sprzetu
Sprzt i materiaty do prac geodezyjnych sma przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000QVymagania ogoélne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmuayj
a) roboty przygotowawcze,

b) odtworzenie trasy i punktow wysod@owych,

c) geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przyspieniem do robot Wykonawca robét geodezyjnych pamin

— zapozna si¢ z zakresem opracowania,

— przeprowada z Zamawiagcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
— zapozna si¢ z dokumentagj projektova,

— zebrd& informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyatohszarze objym budowy drogi,

— zapozna si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,

— przeprowada wywiad szczeg6towy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokdciowych
5.4.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK
[3+10].
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Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawigjcego dane zawiergje lokalizacg i
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadzibliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiastag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawinzyniera o wszelkich tach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunéte na koszt Zamawigiego.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowejg szgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rdne terenu istotnie #0ia sie od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddmt o tym Irzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dygmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikage z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezymera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
0znaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanigystkich punktéw pomiarowych i ich oznadzes czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygego zostaqn zniszczone przez Wykonagc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia robotp$tam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déviglowej realizacji rob6t nalg do obowizkow
Wykonawcy.

5.4.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasypunktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne @ony by zastabilizowane w sposoéb trwaly, prziyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmldowhzane do punktéw pomocniczych, padmych poza
granig robét ziemnych. Maksymalna odlegggpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeno
przekraczd 500 m.

Wykonawca powinien za#y¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuwosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wynb8i00 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by
odpowiednio zmniejszona, zalée od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robdt zeganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak jest takich punktéwpery robocze natg zatazy¢é w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposob wyklucgaj osiadanie, w
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taly doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjrg w nawigzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyra&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentac;ji projektowe;j.

O¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leigzrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @Syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cen gbhzostatych drég. Rdne niwelety
punktow osi trasy nakly wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najauizy¢ materiatdw wymienionych w pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

BID s.c. ,Budowa zatoki postojowej wraz z przebudowg chodnika na os. Szwederowo — ul. Leszczynskiego

41a” 24



SST D.01.01.01a ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH ORAZ SPORZADZENIE
INWENTARYZAJI POWYKONAWCZEJ

5.4.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy robét), zgodnie z dokumeniagjrojektows oraz w miejscach wymaggjych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kraydzi nasypéw i wykopéw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych nk 1 metr.
Odlegtas¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegté ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentacj projektow.

5.4.5. Wyznaczenie potgenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potadenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétiqrzyczotkéw i filarow
mostéw i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja praj@kd powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy

realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécig okreslong w punkcie 5.4.3.

5.4.6. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziatea:

1) akta pospowania przeznaczone dla Wykonawcy,

2) dokumentagj techniczi przeznaczandla Zamawiajcego,

3) dokumentagj techniczg przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Spos6b skompletowania dokumentacji, o ktérej mowagpkcie 3 oraz forgndokumentéw naley uzgodné z
osrodkiem dokumentacji. Zamawigly poda w ST, czy dokumentacie nalezy okaz& Zamawiajcemu do
wgladu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1. Zebranie materiatéw i informacji

Wykonawca powinien zapozéaie z zakresem opracowania i uzyéla Zamawiajcego instrukcje dotygze

ewentualnych etapow wykonywania pomiarow powykoreyeh.

Pomiary powykonawcze powinny &ypoprzedzone uzyskaniem zZrodkOéw dokumentacji geodezyjnej i

kartograficznej informacji o rodzaju, pdleniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomej

wysokdciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralne;.

W przypadku stwierdzeniae w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykondmezaca inwentaryzacja sieci

uzbrojenia terenu, nalg powiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatéw i informacjiaaglustali:

— klasy i dokladnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #hiwosci wykorzystania ich do pomiaréw
powykonawczych,

— rodzaje ukladow wspétezinych i pozioméw odniesienia,

— zakres i sposOb aktualizacji dokumentéw bazowyelajdupcych sé w osrodku dokumentaciji o wyniku
pomiaru powykonawczego.

5.5.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykon&: ogodlne rozeznanie w terenie, odszukanie punksimigpcej osnowy
geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tyctktpw oraz aktualizagjopisow topograficznych, zbadanie
wizur pomgdzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie, ¢pi3e rozeznanie odfwie koniecznéci
uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomieklasy oraz osnowy pomiarowe;.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zatczorng osnowe, a nasipnie wykong& pomiary inwentaryzacyjne,
zgodnie z instrukej G-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy tfei mapy zasadniczej oraz ¢tedodatkovq
obejmujca: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilomedirg, znaki drogowe, punkty referencyjne,
obiekty mostowe z kdnymi wlotu i wylotu,$wiattem i skrajni, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i
pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenia z furtkambramami oraz z podziatem na trwale i nietrwateyyro
studnie z ichsrednicami, przekroje poprzeczne drég co 20+50 ne darme elementy wedlug wymaga
Zamawiajcego.

Prace obliczeniowe nalg wykona przy pomocy sprgu komputerowego. Whniesienie pomierzonegdiena
mape zasadnicz oraz map katastralg nalezy wykona metod, klasyczn (kartowaniem i kréeniem gcznym)
lub przy pomocy plotera.
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Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamavgizégo naley uzupeiné o elementy wymienione w drugim akapicie
niniejszego punktuatsamy technilg z jaky zostata wykonana mapa (numerygmrglednie analogow).
Dokumentagj geodezyjp i kartograficzm nalezy skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z
podzialem na: akta pagtowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeatéathnicziy przeznaczom dla
Zamawiajcego i dokumentagj technicziy przeznaczop dla drodka dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej. Sposéb skompletowania i fershokumentacji dla @odka dokumentacji natg uzgodné z
osrodkiem oraz ustaliczy £ dokumentagj nalezy okaz& Zamawiagcemu do wgjdu.

5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego

Jesli Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasfpujace materiaty:

— sprawozdanie techniczne,

— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdwescia, ktéra wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie wykazow wspétdnych punktow osnowy oraz wykazy wsp@bimych punktdw granicznych w
postaci dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotdéw przekazania znakéw geodezyjnyath @chror,

— kopie opiséw topograficznych,

— kopie szkicéw polowych,

— nosnik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczg oraz wydruk ploterem tych mapzfi mapa realizowana

jest numerycznie,

inne materialy zgodne z wymaganiami Zamaydgago.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoldé’pkt 6.

6.2. Kontrola jako $ci prac

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmofva

— wewretrzng kontrok prowadzopg przez Wykonawe robét geodezyjnych, ktéra powinna zapewnia
mozliwos¢ $ledzenia przebiegu prac, oceniania ich f@gk@raz usuwania nieprawidtowa mogicych mig
wplyw na kolejne etapy robot,

— kontrok prowadzon przez stibe nadzoru (layniera),

— przestrzeganie og6lnych zasad prac édkrg/ch w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 5,
sporadzenie przez Wykonawaobdét geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli robot.

Kontrolf; nalezy prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10],

zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M@6nagania ogoélne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjonzje st jednostki: km (kilometr).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robo6t
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@nagania ogoine” [1] pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot
Odbiér robdét naspuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumegnt@chnicznej przeznaczonej dla
Zamawiajcego.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [ 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:
- zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych radder,
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- koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji,

- zakup i dostarczenie materiatow,

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,

— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,

— wyznaczenie zjazdéw i uzgodnienie ich z $giaielami nieruchomsxi,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojéw,

- wyznaczenie punktéw roboczego pikiaidrasy,

— ustawienie fat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

— zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wedlug wymaga
dokumentacji technicznej,

— koszty grodkéw geodezyjnych.

9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i prac towayszcych

Cena wykonania robo6t olglenych niniejsa SST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktdregspotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale igprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

- prace towarzysge, ktore s niezlyzdne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczame rdb6t
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
10.1.0go6lne specyfikacje techniczne
a) D-00.00.00 Wymagania ogélne

10.2.Inne dokumenty
a) Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyagetograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zpiejszymi
Zmianami)
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.
b) Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudwdntacji geodezyjnej i kartograficznej
¢) Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn
d) Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna
e) Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itywegs
f) Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i akgsciowe
g) Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne
h) Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne
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